Schritte von 0,5 nm

Steuerungen fir Préazisionsantriebe

Die IMMS GmbH verfigt Gber mehr als 15 Jahre Erfahrungen im
Entwurf und der Realisierung von Regelungen fir Prézisionsantriebs-
systeme. Die konsequente Anwendung mechatronischer Entwurfs-
methoden sowie der Einsatz leistungsféhiger Tools erlauben uns
die Realisierung von optimal an die Aufgabenstellung angepassten
Regelungen fir unterschiedlichste Antriebssysteme.

ENTWICKLUNGSDIENSTLEISTUNGEN

* Durchgéngiger Designflow vom
Simulink-Modell z.B. zur DSP-,
IPC-, uc-, FPGA -Applikationen
zur Reduzierung von Kosten und
Entwicklungszeit bei gleichzeitig
hoher Softwarequalitat durch
standardisierte Code-Generierung

* Modellbasierter Entwurf von digitalen Steuerungs- und
Regelungssystemen fir mechatronische Antriebssysteme mittels
Rapid Prototyping (dSpace)

* Modellierung von mechatronischen Teil- oder Gesamtsystemen
sowie Verifizierung bzw. Identifikation dieser anhand realer
Messdaten oder Experimentalaufbauten

* Messtechnische Identifikation des Ubertragungsverhaltens
von Antriebsstrecken

* Portierung der Steuerung auf RT-
Linux- und EtherCAT-basierte
Hardware unter Einbindung der
Systemperipherie

* Anpassen von Code-Generatoren
an Prototypen- oder Serienhard-
ware

* Simulation mit State-of-the-Art
Softwaretools, u.a. FEM-3D-
Modelle fir ANSYS, DAE-Modelle
for MATLAB/Simulink, etc.
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steps of 0.5 nm

Control Systems for Precision Drives

The IMMS GmbH has more than 15 years of experience in the
design and implementation of control systems for precision drive
systems. The consistent utilization of mechatronic design methods
and the utilization of powerful tools allow us to realize perfectly
adapted control systems for various drive systems.

DEVELOPMENT SERVICES

* consistent design flow from Simu-
link model to DSP, IPC, micro-
controller, FPGA, etc. applications
to reduce development costs
and time with concurrently high
software quality by standardized
code generation

* model based design of digital control systems for mechatronic
drive systems using rapid prototyping (dSpace)

* modeling of mechatronic components or complete systems as
well as verification and identification based on real measure-
ment data or experimental setups

* metrological identification of the transfer function of drives

* porting of the control algorithms to RT-Linux- or
EtherCAT-based hardware involving the system peripherals

* adaption of code generators on prototypes or serial hardware

* simulation with state-of-the-art
software tools, e.g. 3D-FEM-
models for ANSYS, DAE-models
for MATLAB/Simulink, etc.
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